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Maturitni témata astni zkousky z predmétu
Roboty a manipulatory

Skolni rok: 2026/27 T¥ida: 4B

Zékladni fyzikalni principy snimact
Snimace teploty, méfeni tepla
Snimace polohy, lokatory
Snimace sily, hmotnosti a deformaci
Snimace hladiny a pritoku
Optické snimace véetné [PC
Snimace elektrickych a magnetickych veli¢in
Snimace rychlosti, zrychleni a otacek
Pohybové aktuatory

. Zobrazovaci a signaliza¢ni aktuatory

. Rozhrani a pfevodniky, proces pievodu fyzikalni veli¢iny na digitalni informaci
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. PID regulator — princip, vypocet, pouZiti

. Primyslové sbérnice — porovnani, vybér pro danou aplikaci

. Programovéni v LD, srovnani s proceduralnim pfistupem

. Porovnani platformy Arduino s primyslovymi automaty

. Ostatni technologie pro automatizaci, zejména pro domécnost a hobby pouziti
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. Regulace — v ¢em spociva, zpétna vazba, piiklady regulatord a jejich princip
. Zékladni pojmy robotiky, pouZivani robotl

. Soucéasti robotil

. Zaklady kinematiky robotd, pfevodovky

. Senzory pfi praci s robotem, jejich fungovani a uplatnéni

. Druhy pohoni robota

. Jednoduchy fidici systém

. Primyslové roboty a manipulatory, vyrobni a montazni linky
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. Systém fizeni se zp&tnou vazbou



